
自制虚实融合的智能气动上肢外骨骼康复系统 

（1）自制虚实融合的智能气动上肢外骨骼康复系统照片 

 

（2）获奖 
[1]获得第十八届中国研究生电子设计竞赛商业计划书专项赛团队二等奖 

 
[2]获得第十八届中国研究生电子设计竞赛技术赛团队三等奖 

 

（3）专利： 



[1] 一种自平衡穿戴式柔性肘关节助力外骨骼（授权，CN114393564B） 
[2] 一种穿戴式柔性肩关节动力外骨骼（申请，CN202310231982.4） 
[3] 一种气囊式肩关节康复训练系统 （申请，CN202311385223.X） 

（4）自制虚实融合的智能气动上肢外骨骼康复系统相关论
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